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Pilot Instrukcja obstugi

Robot Program A Bot X

2. Montaz baterii

Pilot 2x AAA
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1. Jazda do przodu
2. Jazda w lewo

5. Jazda w prawo
6. Marsz w lewo

7. Marsz do przodu
8. Marsz w prawo

9. Programowanie

10. Marsz do tytu

3. Taniec 11. Kontrola ruchu

4. Jazda do tylu 12. Przycisk wiacznik/wytacznik

4.1 Programowanie

13. Czujnik ruchu
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i) — Nacisnij i przytrzymaj przycisk programowania az ustyszysz sygnat dzwiekowy.

ii) — Rozpocznij programowanie od stopniowego wciskania réznych kierunkéw marszu, jazdy lub tanca na pilocie.
Maksymalna liczba polecen to 48.

iii) — Po skohczeniu programowania ponownie wcishij przycisk ,programowanie” a robot zacznie prezentowac
nagrane polecenia.

4.3 Kontrola ruchu
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Rozpocznij zabawe z robotem.
Wtacz Program A Bot X poprzez wcidniecie przycisku WLACZ (ON). Automatycznie wigczg sie dzwieki a robot
zacznie wykonywac¢ ruchy. Obstuguj robota za pomocag pilota i przyciskow kierunkowych.

Wecisnij przycisk Taniec a robot
zacznie wykonywac taneczne ruchy.

Nie stawiaj robota na stole lub pochytej powierzchni aby nie doszto do uszkodzenia.
Baw sig robotem na réwnej i gtadkiej powierzchni albo na dywanie z krotkim wiosem.
Nieréwna powierzchnia moze mie¢ niekorzystny wptyw na ruchy robota.

Aktywuj tryb kontroli ruchu naciskajac odpowiedni przycisk.

Czujnik ruchu reaguje na nastepujace ruchy dtoni:

1. Jazda do tytu: Powoli przesun reke w kierunku robota.

2. Jazda do przodu: Przytrzymaj reke przed czujnikiem a nastepnie jg usunh z pola zasiegu czujnika.

3. Skret w prawo: Przed czujnikiem ruchu przesun reke z lewej do prawej strony.
4. Skret w lewo: Przed czujnikiem ruchu przesun reke z prawej do lewej strony.

* Robot sie sam wytaczy po 2 minutowej pauzie. Aby go obudzi¢ wcisnij przycisk kontroli ruchu.



